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B MCU: es un movimiento circular y uniforme.

D Es circular: la particula gira a lo largo de una trayectoria circular, donde el radio es constante. Para que un
movimiento sea circular es necesario que exista una aceleracion normal, que ademas en este caso (MCU) ha de
ser de modulo constante. Esta aceleracion normal, dirigida hacia el centro de curvatura actia variando la direccion
de la velocidad lineal, a la cual es perpendicular.

D  Es uniforme: lo cual significa que la aceleracién tangencial es nula, y por lo tanto la velocidad lineal es constante
en modulo. Solamente varia su direccion por causa de la aceleracion normal. En consecuencia, la velocidad angular
también es constante.

D Ecuacion del MCU: solamente se tiene la ecuacion de la posicion de la particula en cada instante:

0=0)+w-t [rad]
Donde:

8 = angulo recorrido por el movil con respecto al eje X positivo. Se mide en radianes.

8 = angulo inicial con el que comienza el movil con respecto al eje X positivo. Se mide en radianes.
o = velocidad angular del movil, velocidad con la que se barren angulos. Se mide en rad/s.

t = es el tiempo durante el cual el movil esta girando. Se mide en segundos.
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B En un MCU, surgen dos conceptos importantes:

D Periodo (T): es el tiempo que tarda en dar una vuelta el cuerpo que esta girando. Se mide en segundos [s]. El
periodo es un concepto amplio y en otro tipo de movimientos se define como el tiempo que se tarda en completar
una oscilacion (movimiento oscilatorio) o una rotacion (trayectorias elipticas).

D Frecuencia (f): es el nimero de vueltas que da en un segundo el cuerpo que gira. Es un concepto inverso al del
periodo. Se mide en [s”] o en Hercios [Hz].

f=—= [Hz]
D El periodo y la frecuencia se relacionan con la velocidad angular de la siguiente manera:

21
w = T = 2m - f [rad/s]

B MCUA: es un movimiento circular y uniformemente acelerado.
D Es circular: al igual que el MCU, es necesario que exista una aceleracidn normal, pero en este caso, su médulo

no es constante, ya que la velocidad lineal aumenta o disminuye lo que esta directamente relacionado con la
aceleracion normal, segln la siguiente expresion:

v
a, = u)Z-R=i [m/s?]
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D Es acelerado: lo cual significa que existe una aceleracién tangencial constante, y por lo tanto la velocidad lineal
varia en mddulo, direccién y sentido. Esto significa que la velocidad angular tampoco es constante, y por ello
aparece también el concepto de aceleracion angular.

v

En MCUA, como la velocidad lineal y angular no son constantes, no tiene sentido hablar de periodo ni de frecuencia.

D Ecuacidnes del MCUA: existen dos ecuaciones, una ecuacién del angulo recorrido por el cuerpo que gira, y otra
ecuacion de la velocidad angular con la que se gira:

1
9260 + Wyt + Eatz [rad]

Wp = Wy +a-t [rad/s]
Donde:

8 = angulo recorrido por el movil con respecto al eje X positivo.

8, = angulo inicial con el que comienza el movil con respecto al eje X positivo.

w, = velocidad angular inicial del movil.

wg = velocidad angular final del movil, después de haber actuado la aceleracion angular durante un tiempo.
a = aceleracion angular del mévil, que ha de ser constante para que sea un MCUA.

t = es el tiempo durante el cual el movil esta girando.

D  La aceleracién tangencial se relaciona con la angular mediante la siguiente expresion:

ar=o-R [m/s?]
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B Tanto en MCU como en MCUA resulta interesante considerar las siguientes relaciones o expresiones:

D Relacion entre velocidad lineal y velocidad angular:

v=w-'R [m/s]

D Relacion entre espacio recorrido “s” al girar y el angulo girado:

s=0-R [m]

D Para calcular el ndmero de vueltas que ha dado un cuerpo durante un tiempo concreto se considera lo siguiente:

9Total
2T

N¢ de vueltas =

B Solamente en el caso de MCU se puede calcular el n2 de vueltas multiplicando la frecuencia por el tiempo de giro.
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